1.ModBusTCP PLC做从站与TCP助手做主站通讯

(1).添加LCTModBustcpSlave设备，添加从站后打开从站通道
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(2).打开ModBusTcp助手做主站，输入PLC1000对应端口IP地址以及端口号
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(3).在PLC1000变量定义中声明变量VAR1，并映射地址，通过FOM1调试工具计算出所对应的MODBUS绝对地址，连接后通过助手输入整数44，可以在1000中对应的地址接收整数值44。
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2.ModBusTCP PLC1000做主站与PLC1500做从站通讯

(1)PLC1000添加设备MODBUS主站，并设置从站IP以及端口号
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(2).PLC1000主站添加通讯所需要触发的功能码以及功能码对应的绝对地址
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(3).PLC1500添加设备LCTModbusTCP从站，并打开对应的端口
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(4).通过主站PLC1000向绝对地址0001内写入34，通过从站映射的绝对地址可以发现对应的地址中可以得到数值34
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(5)通过MODBUSTCP传送real类型数据

(5.1)首先通过real转word函数将real类型数据转换成两个word
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(5.2)并将两个word数据绑定对应的绝对地址，通过MODBUS将1000的数据传送PLC1500对应的绝对地址
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(5.3)PLC1500接收对应的两个字的值，通过函数word转real函数将两个WORD合成一个real类型的数据。
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(6)通过MODBUSTCP传送STRING类型数据

(6.1)添加一个联合体，根据接收需求更改word数组的数量
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(6.2)PLC1000做主站添加相对应的功能码，并定义MODBUS对应的绝对地址
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(6.3)将定义的联合体中的数组绑定在MODBUS的绝对地址中
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(6.4)PLC1500直接映射所对应的绝对地址
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(6.5)在PLC1000中输入字符串ASDFF，可以在1500相对应的绝对地址中接收数据ASDFF
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3 PLC1000与触摸屏通过绝对地址通讯

(1)新建触摸屏工程，在网络PLC中选择制造商凌臣，设备类型为1200，并输入需要连接PLC的的IP以及端口号
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(2) 在PLC1000内添加LCTModBustcpSlave设备，添加从站后打开对应网口的从站通道
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(3) 在触摸屏中添加一个数值显示，选中设备为网络LC1200，并选中PLC内所对应的映射的绝对地址
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(4)在PLC对应的绝对地址MW1中写入33，触摸屏上可以接收对应的值33
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4.CODESYS内部绝对地址分布及计算方法
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